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Abstract of EP1351103 



The wheel has an adjustment device to adjust its 
frequency of oscillation and a rim (1) of circular 
shape free from projections is connected by 
radial arms (2) to a hub (3). A recess with 
balance weights (7) having a general U shape by 
resilient deformation is held in the desired 
angular position within the corresponding 
recesses by friction due to the resilience of the 
weights themselves. 
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(57) Le balancier. notamment pour mouvement 

d'liorlogerie, muni d'un dispositif de reglage de son 
inertie pour ajuster sa frequence d'oscillation. 
comprend une serge (1) de forme circulaire, exempte de 
parties sailiantes, reliee par des bras radiaux (2) a 
un moyeu (3). L'intersection de cheque bras (2) avec la 
serge (1) celle-ci comporte un logement (4) deboucliant 
sur Tune de ses faces» le fond de ce logement (4) 
comportant un passage (6) d^bouchant sur I'autre face 
de la serge (1). Des masselottes (7) presentant la 
forme generate d'un U sont introdultes dans ces 
logements (4) par deformation 6lastique, ces 
masselottes (7) §tant maintenues dans la position 
angulaire d^sir^e d I'interieur des logements 
correspondahts (4) par friction due d l*6tastictte 
propre de ces masselottes (7). 
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Description 



[0001] La presente invention a pour objet un balancier pour mouvement d'horlogerie muni d'un dispositif de 
r^glage de son inertie permettant d*ajuster sa frequence d'oscillation. 

[0002] La plupart des balanciers de ce type comportent des vis de r^glage vissees radialennent dans la serge du 
balancier a partir de rext6rieur de celle-ci. Le brevet CH 196.706 decrit un tel balancier. Ces balanciers ^ vis de 
r^glage radiates presentent des inconvenients qui sont principalement la difficulty de garantir un reglage etabli au 
cours du fonctionnement du mouvement, Tune ou Tautre des vis pouvant se devisser partiellement ou totalement ; la 
difficulty d'acces aux vis pour effectuer le reglage de I'inertie du balancier et la friction importante du p6rimdtre 
du balancier avec Pair, les vis provoquant des turbulences et frictions qui nuisent au bon fonctionnement et a la 
r6gularite du balancier. 

[0003] On connait encore du brevet GB-845.773 des balanciers pr6sentant dans leur face inferieure des vis de 
r6glage dont la masse est excentree par rapport a leur axe de rotation. Si le reglage du balancier est facilite par 
{'accessibility des vis ^ partir d'une de ses faces plutot que par sa periph^rie. les vis debordent de la serge du 
balancier provoquant des turbulences et un freinage nulsant au bon fonctionnement de ce balancier. De plus, il est 
^galement difficile d'assurer le positionnement desire des vis au cours du temps de sorte qu'un derealaae du 
balancier n'est pas exciu. 

[0004] Du document CH-280.067 on connait un balancier dont ia serge est munie d'^vldements debouchant sur sa 
face superieure, une goupille etant chassee dans la serge au milieu de chaque evidement. Les masses d'yquilibrage 
sont engagees a force sur ces goupilles et permettent suivant leur orientation angulaire de modifier I'inertie du 
balancier. Ici 6galement. les ^videments d6bouchent lat^ralement de la serge et les masses d'6quilibrage debouchent 
hors de celle-ci indulsant des perturbations a^rodynamiques perturbant la marche du balancier. De plus, I'usinage des 
dvidements et le chassage des goupilles dans la serge sont des operations dyiicates et on^reuses. 
[0005] Enfin. on connaTt du document CH-1 25.520 un balancier muni de vis de reglage vissees dans la face 
sup^rieure de la serge. Des rondelles peuvent dtre plac6es entre la serge et ia tete d'une ou plusieurs vis pour 
assurer le reglage. Dans ce cas, il faut proc^der d des taraudages dans la serge et ie reglage ne peut se faire que 
par pas discrets, adjonction d'une ou plusieurs rondelles. ce qui n'est pas suffisamment precis. 

[0006] La presente invention a pour but la realisation d'un balancier muni d'un dispositif de reglage precis et 
continu, facile tant d rfealiser qu*^ r^gler et ne provoquant qu'un minimum de perturbations aerodynamiques lors du 
mouvement oscillant du balancier. 

[0007] La presente invention a pour objet un balancier notamment pour mouvement d'hortogerie muni d'un 
dispositif de r^lage de son inertie pour ajuster sa frequence qui tend a realiser les buts enonces ci-dessus et a 
obvler aux inconv6nients ynumyrds ci-dessus des dispositifs existants. Le balancier selon I'invention se distingue 
par les caracteristiques 6num6r6es d ta revendication 1. 

[0008] Le dessin annexe illustre sch6matiquement et d titre d'exemple une forme d'ex6cution du balancier pour 

mouvement d'horiogerie muni d'un dispositif de reglage selon I'invention. 

[0009] La figure 1 est une vue en plan de dessus du balancier selon I'invention. 

[0010] La figure 2 en est une coupe suivant la llgne A-A de la figure 1 . 

[0011] La figure 3 est une vue en perspective partielle a plus grande echelle du balancier. 

[0012] Le balancier pour mouvement d'horiogerie notamment. muni d'un dispositif de reglage de son inertie 
permettant de r6gler la frequence d'oscillation dudit balancier. comporte une serge 1 annulaire. de forme circulaire 
ou cylindrique droite, reli6e par des bras radiaux 2 a un moyeu 3. Dans I'exemple illustr6, le balancier comporte quatre 
bras mais il pourrait en comporter un nombre different, par exemple deux ou six. 

[0013] Les bras 2 sont de preference moins epais que la serge 1 comme illustry au dessin. La liaison entre les 
bras 2 et la serge 1 est r^allsee par des courbes continues provoquant le moins possible de perturt^ations 
aerodynamiques lors des oscillations du balancier. La serge 1 pr6sente une forme circulaire sans aucune partle 
saillante, que ce soit dessus. dessous. a I'interieur ou a I'extyrieur de sorte que les perturbations dues au 
frottement dans I'air lors des mouvements du balancier sont reduites au minimum possible. 

[0014] La serge circulaire 1 presente d ses intersections avec les bras radiaux 2 une plus forte largeur. ce qui 
penmet d'y pratlquer un logement circulaire 4 ouvert sur Tune des faces du balancier. de preference sa face 
supdrieure 5. Le fond de ce logement 4 est muni d'un trou ou passage traversant 6 debouchant sur I'autre face la 
face inferieure de preference, de la serge 1 du balancier. 

[0015] Ce balancier comporte encore des masselottes de reglage 7 presentant vues en plan la forme generate d'un 
U, inscrit dans un cercle d'un diametre con-espondant au diametre des logements 4 ou legerement superieur, Ainsi ces 
masselottes 7 peuvent etre Introduites d force dans les logements 4 et sont entierement noyees dans ces logements ce 
qui evite tout frottement avec I'air lors des oscillations du balancier. Lors de cette introduction des masselottes 7 
dans les logements, ces masselottes se defomnent eiastiquement et sont ainsi maintenues par friction dans leur 
position angulaire dans les logements 4 sous I'effet de reiasticite propre des masselottes 7. 

[0016] A I'aide d'un outil s'introduisant dans la fente des masselottes 7. il est possible de les faire pivoter 
dans les logements 4 pour regler Tinertie du balancier. La largeur de la fente 8 des nriasselottes 7 est inferieure au 
diametre du passage 6 de sorte qu'il est possible e I'aide d'un poingon engage dans les trous 6 de deqaaer la 
masse lotte 7 de son logement 4. 

[0017] Le balancier ainsi realise ne comporte aucune saillie ni sur sa peripheric exteme ou inteme ni sur ses 
faces superieure ou inferieure. les masselottes 7 etant entierement noyees dans les logements. AInsl. la fonne 



ext^rieure du balancier est simple et continue, lisse et sans asp^rites et pemnet de r6duire consid^rablement les 
effets du frottement ou de recoulement de I'air autour du balancier lors de ses oscillations. 

[0018] II est d remarquer que le r6glage de la marche diume de la montre s*effectue en tournant les masselottes 
sur elles-mSmes dans leur logement 4 dans une plage de reglage de 360**, ce qui fait varier le moment d'inertie du 
balancier. Quel que soit le r^giage, done la position des masselottes 7, le frottement de I'air provoque par les 
oscillations du balancier reste constant et n'influence pas ta marche de celui-ci. 

[0019] L'usinage du balancier est simple et ne n^cessite que des pergages et des fraisages. Le r6glage de la 
position des masselottes 7 dans les ^videments 4 est aise car elles sont accessibles depuis la face sup^heure du 
balancier et ne sont fix^es dans ces logements que par des forces Slastiques de fixation dues ^ relasticit§ propre 
de ces masselottes 7. 

[0020] Le balancier decrit permet done d'atteindre les buts enonc6s et d*obvier aux inconvenlents des 

realisations anterieures, notamment du fait que ses faces sup6rieure et inferieure de meme que sa peripherie sont 
lisses et exemptes de saillies et que les masselottes de reglage sont entierement noy^es dans des logements pr^vus 
dans la serge. 

Revendications 

1. Balancier, notamment pour mouvement d'horlogerie, muni d'un dispositif de reglage de son Inertie pour ajuster sa 
frequence d'pscillation, caracterise par le fait qu'il comprend une serge (1) de forme circulaire. exempte de 
parties sailtantes, reliee par des bras radiaux (2) a un moyeu (3) ; par le fait qu'a I'intersection de chaque bras (2) 
avec la serge (1) celle-ci comporte un logement (4) debouchant sur Tune de ses faces, le fond de ce logement (4) 
comportant un passage (6) debouchant sur Tautre face de la serge (1) ; et par le fait que des masselottes (7) 
presentant la forme generale d'un U sont introduites dans ces logements (4) par deformation elastique. ces 
masselottes (7) etant maintenues dans la position angulaire dSsfr^e a Tintdrieur des logements correspondants (4) 
par friction due a Telasticite propre de ces masselottes (7). 

2. Balancier selon la revendication 1, caracterise par le fait qu'il comporte un nombre pair de bras (2). 

3. Balancier selon la revendication 1 ou la revendication 2, caracterise par le fait que les masselottes (7) de 
reglage peuvent §tre positionn6es dans les logements (4) dans une position angulaire d6sir6e d Tint^rieur d'une 
plage de reglage de 360**. 

4. Balancier selon Tune des revendications precedentes, caracterise par le fait que la distance entre les branches 
des. masselottes (7) en forme de U est inferieure d la dimension des passages (6). 
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